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高低計算
高低角による高低算を行います。

　　計算には両差（球差＋気差）を考慮しています。
・ 地球の曲率半径　＝　６３７０ｋｍ
・ ｋ ＝ ０．１３３
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１．計算書無し
計算の種類 ： 放射（単独） 、 連続
　　入力データ
既知点データ　：　　追加距離
　　　　　　　　　　　　　　　　標　高

　　　　　　　 　　　　　　　　器械高

　　　　　　　　　　　　　　　　　↓
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観測データ　：　 　高低角
斜距離
目標高
　　　　　　　　　　　　　　　　　↓

計算結果 ：　　水平距離
　　　　　　  　高低差　　　　　　　　　　　　　次へ
両　差
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追加距離　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　
標　高
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             　        終　了　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　角度入力例　（ 35°4′23″→ 35.0423 ）
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２．計算書有り
計算の種類 ：結合路線、開放路線
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１．データ作成
データを新規に作成します。　既存のデータは失われます。
路線名 ――　半角３４文字（全角１７文字）以内　　　　　　　　　省略可
路線番号 ――　整数３桁以内
路線の種類 ――　結合路線 ： 起・終点に既知点がある
開放路線 ： 起点のみに既知点がある
既知点データ　――　出発点点名 ： 半角１０文字（全角５文字）以内

　　　　　　　　　　　　　　出発点標高 ： 既設成果表より入力
到着点点名 ： 半角１０文字（全角５文字）以内

　　　　　　　　　　　　　　到着点標高 ： 既設成果表より入力
　　　　　　観測データ

・　測点名　―　半角１０文字（全角５文字）以内　（最初の測点名は既知点名と一致）
・　高低角　―　観測点から前視点までの高低角　　角度の入力例　（ 35°4′23″→ 35.0423 ）
・　斜距離　―　観測点から前視点までの斜距離
・　器械高　―　観測点の器械高
・　目標高　―　前視点の目標高
　　　　　　　＊　終点は測点名のみ入力　（結合路線終点の測点名は既知点名と一致）
全てのデータを入力したら「書き込み」でデータファイルへ書き込み。　――　次の路線を入力。

全ての路線を入力したら「終了」でデータ作成終了。

２．データ修正・出力　：　入力データを修正・出力します。
３．高低計算　：　高低角による高低算を行います。

４．計算結果表示・出力　　：　計算結果を表示・出力します。


――　計算書の表示・出力を行います。
――　計算結果をＣＳＶ形式に変換します。　（エクセル等の加工データとして

利用してください。）
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