簡易網平均計算（観測方程式）
簡易水平網平均計算と簡易高低網平均計算を行います。

この簡易網平均計算は、観測方程式で解いています。したがって網の型、観測方向等の制限がありません。
測量現場にあった自由な基準点網の選点ができます。

（社）日本測量協会　　　　検定 　簡易水平網平均計算（観測方程式）　第１４－００５号　　平成１４年　５月２２日

　　　　　　　　　　　　　　　　      簡易高低網平均計算（観測方程式）　第１４－００６号　　平成１４年　５月２２日

国土交通省国土地理院　登録 　平成１３年　４月　１日より登録の受付を廃止

仕様
　　＊　平均データ作成から平均計算、成果表作成までを行います。
　　＊　計算の範囲　――　公共測量作業規程 ３・４級基準点測量に適用
　　＊　計算の制限
　　　　　　　　　 既知点数 ――  100点　以内
　　　　　　　　　　　交点数　――  500点　以内
　　　　　　　　　　　路線数　―― 2000路線　以内
 　　　　　１路線の測点数　――  100点　以内
　既知点において、方向角の取り付けが必要
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――　平均データを作成します。
――　入力データの修正・出力をします。
――　簡易網平均計算を行います。
――　成果表を作成します。
――　計算結果の　Ｘ、Ｙ、Ｈ を座標ファイルへ登録します。
――　このメニューで計算された各種結果を表示・出力します。
――　簡易網平均計算の終了
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１．平均データ作成
＊ B-R18-1は交点ではありませんが、開放路線の末端の測点を交点扱いすることにより同時に処理すること

ができます。（観測方程式の利点）

＊ 放射点（補助基準点等）は同時に処理できますが、当該等級にはなりません。

既知点データの入力
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タブ
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　タブをクリックすると入力ボードが変わります。
　　　・　既知点名   ――　半角１０文字以内
　　　・　既知視点名 ――　半角１０文字以内
　　　・　　T 　      ――　既知点から既知視点の方向角　（ 135°4′23″→ 135.0423 ）
　　　・　　Ｘ　       ――　既知点のＸ座標
　　　・　　Ｙ 　      ――　既知点のＹ座標
　　　・　　Ｈ　       ――　既知点の標高（水平網のみの場合、省略可）
　　　全て入力したら「書き込み」でデータファイルへ書き込みます。　（タブごとに「書き込み」してください。）
交点データの入力
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　　　・　　　 交点名　――　半角１０文字以内
　　　・　平均視点名　――　半角１０文字以内　　方向角の平均する方向（視点名）を指定します。
（平均図の赤線方向）
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　（水平角観測の零方向を視点にすると観測記簿との照合が
容易になります。）
　　　・　仮 T　　――　交点から視点の仮定方向角　（ 135°4′23″→ 135.0423 ）
　　　・　仮 Ｘ　　――　交点の仮定Ｘ座標
　　　・　仮 Ｙ　　――　交点の仮定Ｙ座標
　　　・　仮 Ｈ　　――　交点の仮定標高（水平網のみの場合、省略可）
　　　全て入力したら「書き込み」でデータファイルへ書き込みます。
　　　＊ 交点がない場合は「空書き込み」してください。
観測データの入力
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＊ 路線　：　既知点 から 既知点
　　　　　　　　既知点 から 交点
交点  から 交点
交点  から 既知点
　　　路線番号の入力　――　整数３桁以内
　　　測点の入力順　　――　後視点　、　既知点or交点　、　節点　・　・　・　節点　、　既知点or交点　、　前視点
　　　　　　　　　　　　　　　　　　の順で入力してください。
　　　測点の観測要素入力
　　　　　・　視点名　　――　半角１０文字以内　、　その他の要素なし
　　　　　・　測点名　　――　半角１０文字以内
　　　　　・　器械高　　――　測点の器械高　（水平網のみの場合、省略可）
　　　　　・　水平角　　――　測点において、視点から次の測点までの水平角　（ 135°4′23″→ 135.0423 ）
　　　　　・　高低角　　――　測点から次の測点までの高低角　（ -5°4′23″→  -5.0423 ）
（水平網のみの場合、省略可）
　　　　　・ 平面距離　――　測点から次の測点までの平面距離
　　　　　・ 目標高　　 ――　次の測点の目標高　（水平網のみの場合、省略可）
　　　　　・(球面距離)　――　測点（偏心点）から次の測点（偏心点）までの球面距離  　偏心がある場合のみ入力
（水平網のみの場合、省略可）
路線ごとに「書き込み」でデータファイルへ書き込みます。
全路線を入力したら、「終了」で入力終了。
　　＊各路線は、つながっていれば観測方向等の制限はありませんが、平均計算では
観測角の重量　＝　１ / 観測角数

　　　　　　　　 座標の重量　＝　１ / 路線長

標高の重量　＝　１ / 路線長

　　　を使用いたします。

　　　節点がない路線、すなわち交点から交点まで１辺で結ばれている路線で、零方向をお見合いした形で

水平角を入力すると、その路線の観測角数が０点になり、観測角の重量が（ 1 / 0 ）となって平均計算時に
エラーを起こしますので気をつけてください。

簡易網平均データ入力例（ ｔｘｔ形式 ）

                    ※※  簡易網データ作成  ※※           [ KaniData.dat ]

作業名 ： 測量計算ソフトCALXsurvey開発

    1,

    2, AREA = 8

    3,
    4, 測点名      視点名         T            X            Y          H       [ 既知点データ ]
    5, A-R1      , A-R3      , 231.1036,  -61561.625,  -71458.642,  701.960,　　既知点 ､ 既知視点
    6, A-R2      , A-R3      , 166.1827,　-61566.994,  -71721.967,  735.300,

    7, A-R3      , A-R1      ,　51.1036,  -61739.667,  -71679.898,  722.700,

    8,           ,           ,  仮T    ,     仮X    ,     仮Y    ,   仮H   ,   [ 交点データ ]

    9, B-R2      , B-R1      , 306.5531,  -61605.981,  -71651.815,  722.863,　　交点 ､ 平均方向視点
   10, B-R3      , B-R2      ,　34.2801,  -61637.117,  -71673.185,  721.179,

   11, B-R7      , A-R3   　 , 246.0724,  -61724.235,  -71645.045,  716.456,

   12, B-R9      , B-R8   　 , 210.5236,  -61690.493,  -71585.975,  710.426,

   13, B-R10     , B-R9   　 , 139.5140,  -61662.274,  -71609.763,  713.291,

   14, B-R12     , B-R2   　 , 304.4040,  -61625.485,  -71623.625,  717.499,

   15, B-R14     , B-R21   　,  40.0121,  -61646.116,  -71508.826,  703.687,

   16, B-R16     , B-R18  　 ,  67.2529,  -61604.448,  -71567.093,  714.329,

   17, B-R18     , B-R19   　,  45.5707,  -61592.933,  -71539.398,  709.086,

   18, B-R18-1   , B-R18   　, 150.2745,  -61561.822,  -71557.026,  710.492,     開放点
   19,           ,           ,         ,            ,            ,         ,   [ 観測データ ]

   20,   1,路線     器械高    水平角    高低角  平面距離   目標高 (球面距離)     結合路線
   21, A-R3      ,        ,         ,         ,         ,        ,         ,　　　後視点
   22, A-R2      ,   1.595, 299.3801,  -4.5822,   30.704,   1.563,         ,　　　起点
   23, B-R1      ,   1.563, 200.5907, -10.5359,   50.838,   1.583,         ,　　　節点
   24, B-R2      ,        ,   0.0000,         ,         ,        ,         ,　　　終点
   25, B-R1      ,        ,         ,         ,         ,        ,         ,　　　平均方向点
   26,

   27,   2,路線     器械高    水平角    高低角  平面距離   目標高 (球面距離)

   28, B-R1      ,　      ,         ,         ,         ,        ,         ,
   29, B-R2      ,   1.579, 267.3226,  -2.3135,   37.777,   1.580,         ,

   30, B-R3      , 　     ,   0.0000,         ,         ,        ,         ,

   31, B-R2      ,   　   ,         ,         ,         ,        ,         ,

   32,

   33,   3,路線     器械高    水平角    高低角  平面距離   目標高 (球面距離)

   34, A-R3      ,     　 ,         ,         ,         ,        ,         ,

   35, A-R2    　,   1.595,  21.2618,  -3.5713,   39.270,   1.539,         ,

   36, B-R5   　 ,   1.572, 138.5630, -12.4650,   29.229,   1.572,         ,

   37, B-R4    　,   1.572, 133.2547,  -7.0709,   38.623,   1.580,         ,

   38, B-R3  　  ,        , 114.2107,         ,         ,        ,         ,

   39, B-R2   　 ,        ,         ,         ,         ,        ,         ,

   40,

   41,   4,路線     器械高    水平角    高低角  平面距離   目標高 (球面距離)

   42, A-R1   　 ,        ,         ,         ,         ,        ,         ,

   43, A-R3   　 ,   1.715,  14.5656,  -9.3718,   38.113,   1.500,         ,

   44, B-R7    　,        ,   0.0000,         ,         ,        ,         ,

   45, A-R3    　,        ,         ,         ,         ,        ,         ,

   46,

　　　　　　　　　：

　　　　　　　　　：

　　　　　　　　　：

  107,  14,路線     器械高    水平角    高低角  平面距離   目標高 (球面距離)

  108, B-R19   　,        ,         ,         ,         ,        ,         ,

  109, B-R18  　 ,   1.500, 201.2822,   9.5447,   29.993,   1.500,         ,

  110, B-R16  　 ,        ,   0.0000,         ,         ,        ,         ,

  111, B-R18  　 ,        ,         ,         ,         ,        ,         ,

  112,

  113,  15,路線     器械高    水平角    高低角  平面距離   目標高 (球面距離)

  114, A-R3   　 ,        ,         ,         ,         ,        ,         ,

  115, A-R1    　,   1.640,  53.3537,   7.1455,   39.325,   1.500,         ,

  116, B-R19   　,   1.500, 121.1054,   1.5436,   59.451,   1.500,         ,

  117, B-R18   　,        ,   0.0000,         ,         ,        ,         ,

  118, B-R19   　,        ,         ,         ,         ,        ,         ,

  119,

  120,  16, 路線    器械高    水平角    高低角  平面距離   目標高 (球面距離)
  121, A-R3   　 ,        ,         ,         ,         ,        ,         ,

  122, A-R1   　 ,   1.640, 281.3733,  -7.2804,   30.960,   1.730,         ,

  123, B-R20   　,   1.730, 264.1114,   5.1129,   43.344,   1.500,         ,

  124, B-R21  　 ,   1.500, 163.0149,   2.1535,   43.531,   1.500,         ,

  125, B-R14   　,        ,   0.0000,         ,         ,        ,         ,

  126, B-R21  　 ,        ,         ,         ,         ,        ,         ,

  127,

  128,  17,路線    器械高    水平角    高低角  平面距離   目標高 (球面距離)     開放路線
  129, B-R19  　 ,        ,         ,         ,         ,        ,         ,

  130, B-R18   　,   1.500, 284.3038,   2.1501,   35.758,   1.500,         ,

  131, B-R18-1 　,        ,   0.0000,         ,         ,        ,         ,

  132, B-R18   　,        ,         ,         ,         ,        ,         ,

  133,

  134,                        　                          ,*** DATA END ***,
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　　この数値はデータ参照番号です。（通し番号でなくてもかまいません。）
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２．平均計算
　　計算の範囲　――　３種類の計算が出来ますが、原則的には「高低網平均計算のみ」の計算は出来ません。
　　路線の等級　――　３級又は４級基準点測量
　　計算年月日　――　今日の日付が表示されます。　　　変更可
　　計算開始　――　計算途中で単位重量の標準偏差を表示し、計算の続行を聞いてきます。
　　制限以内　　　　=　◯　
　　制限オーバー　=　×
　　計算終了　――　計算が正常終了しますと、計算結果が表示されます。
　　　　　　　　　　　　　標準偏差、閉合差が制限以内にあるか確認してください。
３．成果表の作成　
基準点属性データ作成

成果表コメント文作成

成果表の作成

成果数値データ作成
以上は、「厳密網平均計算（観測方程式）、成果表の作成」を参照してください。
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成果表の表示・出力
　　　＊成果表「出力」上の注意

　　　　　　 (１).印刷の行の間隔を「通常間隔」にしてください。
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４．座標ファイルへ登録
　　　座標ファイルの登録済み点数と計算された点数を表示します。
　　　登録開始Noを指定してください。


　　　　チェックをはずすと新点のみ登録します。

５．各種結果表示・出力
　　　簡易網平均計算で計算された全ての結果を表示・出力します。
　　　表示・出力したい項目をマウスでクリックしてください。
　　　各項目ごとでも表示・出力はできますが、最後にまとめて出力
した方が無難です。
5-4．成果表の為のＳ・Ｔ計算
　　　＊成果表の為のＳ・Ｔ計算簿「出力」上の注意
　　　　　　 (１).印刷の行の間隔を「通常間隔」にしてください。

5-5．成　果　表
　　　＊成果表「出力」上の注意
　　　　　　 (１).印刷の行の間隔を「通常間隔」にしてください。













